UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea deAUTOMATICA, CALCULATOARE S| ELECTRONICA
Departamentul: MECATRONICA S| ROBOTICA (D35)
Domeniul de ierarhizare: MECATRONICA S| ROBOTICA
Programul de studii: Sisteme de conducere in robotica (SCR)

Durata studiilor: 2 ani
Forma de invatamant: IF

Sem. |

APROBAT incepand cu
anul universitar 2021-2022

Sem. Il

Nr. sapt./sem. daca # 14 | |

PLAN DE INVATAMANT — Anul | (2021-2022)
A |OB Ont
Disciplina Cod S |OP O/F;i C1 S1 | L1 CT1|FvVl1] C2 | S2 | L2 CT2| FV2 SI
C|F B

DISCIPLINE OBLIGATORII SI OPTIONALE
Arh|tectur.| §| sisteme n robotica si p3sscrmiol | ¢ losl 1 5 0 L c £ 83
mecatronica
Bionica D35SCRM102a| S [OP| 1 2 0 2 5 E 69
Interfete om-masina avansate D35SCRM102b| S [OP| O 2 0 2 5 E 69
Aplicatii cu comenzi numerice D35SCRM103 [ A (OB| 1 2 0 2 5 E 69
Microcontrolere si sisteme integrate D35SCRM104a| C ([OP] 1 2 0 0 5 E 69
Robotica si fabricatie virtuale D35SCRM104b| A [OP| O 2 0 0 5 E 69
Practica de proiectare 1 D35SCRM105a| S [OP] 2 0 0 0 10 \ 82
Practica de cercetare 1 D35SCRM105b| S |OP| O 0 0 0 10| V 82
Arhitecturi neconventionale de roboti D35SCRM201 | C [OB| 1 2 0|1 5 83
Automotive control D35SCRM202 | S [OB| 1 0|1 4 58
Aplicatii d.e reglare pentru structuri p3sscrmz03a | ¢ lopl 1 0 olo 3| v 47
mecatronice
Int ilor inteli ti in structuril
ntegrarea senzorilor inte |gen,| in structurile p3sscrm203bl ¢ lopl o ololo 3| v 47
de conducere pentru roboti
Limbaje de programare pentru baze de date D35SCRM204 | A [OB| 1 2 0|0 4 E 44
Productica si tehnologii moderne D35SCRM205 | C [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Practica de proiectare 2 D35SCRM206a| S [OP] 2 0 0O 10| V 82
Practica de cercetare 2 D35SCRM206b| S |OP| O 0 0] O 10| V 82

TOTAL 8 0 5 30 8]1]0] 3 30 744
DISCIPLINE FACULTATIVE

TOTAL 0 0 0 0 0jJOo]o 0 0
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A |OB Ont
Disciplina Cod S |OP 0/21 C1 S1 |11 CTl |FV1 Cc2 S2 | L2 CT2 |Fv2 Sl
C|F B

DISCIPLINE OBLIGATORII SI OPTIONALE
Instrumentatie virtuala D35SCRM301| S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Structuri robotice medicale D35SCRM302 | S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Ingineria asistata de calculator D35SCRM303 | A [OP| 1 2 OO 5 E 69
Medii si tehnologii software avansate D35SCRM304 | S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Aplicatii de conducerea robusta a robotilor [D35SCRM305a| C [OP| 1 0 ofoO 3 E 47
Aplicatii SCADA D35SCRM305b| A [OP| O 0 0]0 3 E 47
Practica de proiectare 3 D35SCR M306af S [OP] 2 0 0]0 10 \ 82
Practica de cercetare 3 D35SCR M306b| S [OP| O 0 0of|oO 10 Vv 82
Practica de cercetare 4 D35SCRM401| S |OB| 2 0 0O 14 E 182
Practica elaborare disertatie D35SCRM402 | S [OB| 2 0 0|0 14 \Y 182
Etica si integritate academica D35SCRM403 | S (OB| 1 1 1|0 2 \Y 22

TOTAL 8 0] 3 30 1 1]0 30 758
DISCIPLINE FACULTATIVE

TOTAL 0 0o 0 0 0] o 0 0
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