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DISCIPLINE OBLIGATORII Sl OPTIONALE 

Analiza matematica D35MCTL101 

Algebra liniara, geometrie ana lit ica ~ i 
D35 MCTL102 

dife ren\ia la 

Fizica D35MCTL103 

Chimia mat er ialelor D35MCTL104 

Programarea ca lculatoarelor ~i li mbaje de 
D35MCTL105 

progra mare 

Procesare de documente D35MCTL106 

Limba engleza 1 D35 MCTL107 

Ca l cui numeri c ~ i stat ist ica matemati ca D35 MCTL201 

M atematici speciale D35MCTL202 

Bazele electrotehnicii D35M CTL203 

Sisteme de ac\ ionare D35M CTL204 

M ecan ica D35MCTL205 

Grafica asistata de ca lcu lator D35MCTL206 

Li mba engleza 2 D35MCTL207 

Educa\ie fizica 1 D35 MCTL208 

Edu ca\ ie fiz ica 2 D35M CTL209 
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Automatidi, Calculatoare ~~ Electronidi 

Departamentul: Mecatronidi ~~ Robotidi (D35) 

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica ~ ~ Robotica 
Programul de studii: Mecatronica (MCT) 

Durata studiilor: 4 ani 

Forma de invii tiimiint : Zl 
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DISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE 

Circuite electronice liniare D35M CTL301 

Analiza ~i sinteza dispozitivelor numerice D35MCTL302 

Teoria sistemelor D35MCTL303 

Baze de date D35MCTL304 

Baze de date- proiect D35MCTL305 

Program are orientata pe obiecte D35MCTL306 

Marketing D35MCTL307 

Limba engleza 3 D35MCTL308 

Electron ica digitala D35MCTL401 

Program are in JAVA D35MCTL402 

Bazele sistemelor mecatronice D35MCTL403 

Bazele robotic ii D35MCTL404 

Arhitectura ca lculatoarelor D35MCTL405 

Psihologie cognitiva D3 5M CTL406 

Limba engleza 4 D35MCTL407 

Practi ca* 1 (3 sa pt. = 90 ore) D35MCTL408 

Educati e fizica 3 D35MCTL411 

Educatie fiz ica 4 D35MCTL412 

T OTAL 

DISCIPLINE FACULTATIVE n 

Medii de programare vizuala D35MCTL309 

Program are in limbaje de asamblare D35MCTL410 
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Automatidi, Calculatoare ~i Electronicii 

Departamentul: Mecatronicii ~i Roboticii {D3S) 

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica ~ i Roboticii 

Programul de studii: Mecatronica (MCT) 

Durata studiilor : 4 ani 
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Disciplina .6-E Cod 

DISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE 

Mecanisme ~i microsisteme de actionare D35MCTL501 

Automate ~ i microprogramare D35MCTL502 

Automat e ~ i microprogramare -proiect D35MCTL503 

Materiale ~ ~ structuri inteligente D35MCTL504 

Sistem e de conducere a robotilor D35MCTL505 

Masurari ~i traductoare D35MCTL506 

Microcontrolere ~~ microprocesoare D35MCTL507 

Microcontro lere ~ ~ microprocesoare - proiect D35MCTL508 

Mecanica fluidelor D35MCTL509 

Mecatronica D35MCTL601 

M ecatronica - proiect D35MCTL602 

Aplicatii ale sistemelor robotice D35MCTL603 

Aplicatii ale sistemelor robotice - proiect D35MCTL604 

lngineria reg larii D35MCTL605 

Transmisii de date D35MCTL606 

Proiectare asistat a de calculator D35MCTL607 

Software industrial D35MCTL608 

Managementul proiectelor D35MCTL609 

Practica* 2 (3 siipt. = 90 ore) D35MCTL610 
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Comert electronic D35MCTL510 

Dezvoltarea aplicati ilor distri buite In retele D35MCTL611 
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Managementul clasei de elevi D35MCTL613 
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UNIVERS ITATEA DIN CRAIOVA 

Fa cultatea de Automatidi, Calculat oare ~ i Electronidi 

Departament ul : Mecatronicil ~i Robotica (D35) 

Domeniul de ierarhizare : Mecatronidi ~ i Roboti ca 
Programul de studii : Mecatronica (MCT) 

Durata studiilor : 4 ani 

Forma de lnvatamant : Zl 
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',, Dtsctphna Cod 

DISCIPLINE OBLIGATORII Sl OPTIONALE 

Sist eme incorporate (Embed ded syst ems) D35MCTL701 

Contro lere logice programa bile D35MCTL702 

Co ntrolere logice progra mabile- proiect D35MCTL703 

Dinamica sistemelor mecatronice D35MCTL704a 

ln te ligen\a art ifi ciala D35MCTL705 

Prelucrarea ~ i recu noa~terea imaginil or D35MCTL706a 

Tehnologii in protec\ ia info rma\i ei D35M CTL707a 

Sist eme flexibile de fa bri ca \i e D35MCTL708a 

Toleran\e ~ i co ntrol dimensional D35MCTL704b 

Re\e le de ca lculatoare D35MCTL706b 

Sisteme de conducere distribuita D35MCTL707b 

Fabrica\ ie virt ual a D35MCTL708b 

Sist eme de achizi \i e ~ i interfe\e D35MCTL801 

Robo\ i mobili ~ i micro robo\ i D35MCTL802 

Testa rea ~ i fi abilitatea sistemelor mecatroni ce D35MCTL803 

Elaborare proiect de diploma (4 sa pt. = 80 ore) D35MCTL804 

Modelarea ~i identi f icarea st ructurilo r roboti ce D35MCTL805a 

Comenzi numeri ce D35MCTL806a 

Limbaje de programare pent ru robo\ i D35MCTL807a 

Tehno logii WEB D35MCTL806b 

Re\ele neuronale D35MCTL805b 

Comunica\ ii mobile D35MCTL807b 
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