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Modelarea analitica a unui motor electric de curent continuu

Etapele identificarii unui sistem

Semnale de intrare utilizate in identificarea sistemelor: proprietati, semnale treapta,
impuls, suma de sinusoide.

Semnale de intrare utilizate in identificarea sistemelor: zgomot alb, SPAB.

Modele discrete de tip polinomial si modele de tip functie de transfer

Identificarea sistemelor de ordinul 1 folosind raspunsul la intrare treapta
Identificarea sistemelor de ordinul 2 folosind raspunsul la intrare treapta — cazul &€
0, 1)

Identificarea sistemelor de ordinul 2 folosind raspunsul la intrare treaptd — cazul £> 1
Identificarea sistemelor de ordinul 1 folosind raspunsul la impuls

Identificarea sistemelor de ordinul 2 folosind raspunsul la impuls

Identificarea sistemelor folosind caracteristicile de frecventa

Stabilitatea internd si intrare iesire a sistemelor liniare

Conexiuni elementare de sisteme: conexiunile serie, paralel si paralel-opusa
Structura generala a unui sistem de conducere. Sisteme de reglare conventionald
Legi tipizate de reglare continuale liniare

Exemplu de analiza a unui SRC descris printr-o schema de automatizare
Indicatori de calitate si performante impuse sistemelor de reglare automata (SRA)
Elemente de sinteza si analiza a SRA

Relatii si metode practice de acordare a regulatoarelor tipizate

Reactia inversa dupa stare.

Sisteme de reglare in cascada

Cicluri limita si autooscilatii

Stabilitatea sistemelor neliniare.



B. Tematica lucrarilor de laborator

1. Estimarea parametrilor modelelor AR si ARX

2. Validarea modelelor prin metode de comparare a iesirii modelului obtinut cu iesirea reald a
sistemului identificat si de analiza a reziduurilor

3. Validarea modelelor prin metode de analiza a raspunsului sistemului la intrari standard si
de afisare a polilor si zerourilor modelului obtinut

Estimarea parametrilor modelelor ARMA si ARMAX

Estimarea parametrilor folosind metoda celor mai mici patrate

Simularea sistemelor continue cu metode de integrare predictoare — corectoare

Simularea sistemelor continue cu metode de integrare Runge-Kutta

Utilizarea Simulink in simularea sistemelor descrise prin scheme bloc

e s

Utilizarea Simulink in simularea sistemelor cu esantionare

10. Studiul legilor de reglare de tip PID — relatia intrare-iesire in domeniul timp, functie de
transfer, raspuns la intrare treapta unitate, caracteristici de frecventa (Matlab si Simulink)

11. Studiul legilor de reglare bipozitionale si tripozitionale (Simulink)

12. Analiza unui sistem de reglare in buclad inchisa (HF de ordinul II si legi de reglare PID
raspuns la intrare treaptd) — eroare stationara de pozitie, suprareglaj, timp de raspuns
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